Technische Fehler 2022

Bewegungen Korper

Pra-akrobatische Elemente

Reif

Seil

lIstandige B tigend fehlerhafte Handhab F :
Y 0.10 unvois andige Bewegung/ ungeniigende a ? 0.10 [Schwere Landung 8 o 0.10 ehier a‘e ?n @ ‘f"g/ angen 8 0.10 |fehlerhafte Handhabung/Fangen
Amplitude der Welle Ebene, Vibration, Kreisen
unvollstandige Bewegung/ ungenligende T . X ) Verlust von einem Ende mit kleinem
=vy— | 0.10 0.30 ht erlaubte Technik LQ 0.10 |F d Kontakt mit Unt 0.10
Amplitude der Pra-Akrobatik X nicht erlaubte Technt angen und fontakt mit Unterarm q) Unterbruch
Lauf ahrend der Positi fd
-—p 0.10 |Anpassung der Kérperhaltung - U’ 0.30 Haéunjznwa renc der Fosition aut den -9‘ 0.30 |Fangen mit Arm U 0.30 |Fuss im Seil gefangen
o 0.3/0|Einwickeln ohne Unterbruch/Einwickeln mit
H3 0.10 |Korpersegment fehlerhaft gehalten Handgerateverlust LQ. 0.10 |gleiten auf Arm wéhrend Kreisen * 5/ UI:::LZri:hO ne Unterbruch/Einwickeln mi
Verlust und Wied fnah h
l; 0.10 |Gleichgewichtsverlust, ohne Verschiebung l 0.50 S:r:rlijtst un lederautnanme onne Oy | 0.10 |Rollen unvollstandig/aufprellen _2' 0.10 [Knopf ohne Unterbruch
] Verlust und Wied fnah it1-2 bei P Fuss im Reif ha
I 0.30 |Gleichgewichtsverlust, mit Verschiebung L 0.70 er L,js un lederautnahme mi .‘J. 0.30 ©! .assage Uss Im Reir hangen M 0.50 [Knopf mit Unterbruch
Schritten geblieben
l Gleichgewichtsverlust, mit Stiitz auf Hand | Verlust und Wiederaufnahme mit
0.50 1.00
oder Handgerat min. 3 Schritten/ausserhalb Flache Keulen Gruppe
T ki letter Gleichgewichtsverlust mit Verlust und Benut d
0.70 ompiettericicngewichisveriust m J= 1.00 erius urj CNUSZUNE des 8 x 0.10 |Fehlerhafte Handhabung i 0.10 |Fehlerhafte Synchro.
Sturz Ersatzgerates
o . Fehlerhafte Eb ahrend
Spru nge )[r_| 1.00 [Verlust am Ende der Ubung -l—- 0.10 aiynf:n:tricheenngxegrj:gen l. 0.10 |unprazise Linien wahrend Formationen
. . Veranderung der Synchr. der
9 10.1/0.|Fehlerhafte Form: ki ttl " .
/0. |Fehlerhafte Form: kleine/mittlere/grosse Handgeratetechnik #” 1 0.10 |Rotation der 2 Keulen wahrend (O | 0.30 [statisches Handgerat
3/0.5 |[Abweichung Wiirfen
!\ Fangen mit ungewolltem Kontakt der Zusammentstoss von
0.10 [Sch Land .L 0.10 0.10
! chwere tandung zweiten Hand Band Ik Gymnastinnen/Handgeréat
!\ Fehlerhafte Landung: sichtbare k Fangen mit ungewolltem Kontakt des wahrend C statisches Handgerat von mehr als
1 0.30 | .. . . 0.30 | . 0.10 |ungewolltes fehlerhaftes Fangen Q 0.30
Rickenwolbung bei der Landephase Korpers 4s
.. ' azise Flugbahn und F it1
Stiande J_ 0.10 unpr.aZ|se ugbann und rangen m! g § 0.10 [fehlerhafte Zeichnung
Schritt
.1/0. |Fehlerhafte Form: klei ittl azise Fl h F it2
T 0.1/0. |Fe er afte Form: kleine/mittlere/grosse L 0.30 unpr.ause ugbahn und Fangen mit S 0.10 |fehlerhafte Handhabung
3/0.5 |Abweichung Schritten
azise Flugbah dF it 0.1
0.30 |Form nicht wahrend min. 1 s gehalten L 0.50 urfpra2|se .ug ann un , angen mi 2 / Ende auf Boden <1m/>1m
min. 3 Schritten/Chassé R 0.3
Kérperachse nicht vertikal und Schritt . . kleiner Knopf mit kleiner Auswirkung
0.30 ; . 0.30 |statisches Hand t _m, 0.10
-EL beim Schliessen Q statisches Handgera auf Handhabung
a mittlerer/grosser Knopf mit grosser
Pirouetten/Drehungen Ball 2| oso o
0.1/ |Kontakt mit K6 Einwickeln oh
A 0.1/0.|Fehlerhafte Form: kleine/mittlere/grosse fehlerhafte Handhabung, auf ? / |Kontakt mi 9rpt.er/ mwn.: einonne
) 3‘ Lo 0.10 0.3/ |Unterbruch/Einwickeln mit
3/0.5 |Abweichung Unterarm geklemmt 05 |unterbruch
,&. 0.10 |Ferse auf Boden wihrend Drehung Ty | 0.10 [ungewolltes unvollstindiges Rollen
A 0.10 |kleine Spriinge wéahrend Drehung (BETY | 0.10 [fehlerhaftes Rollen mit aufprellen Be'_merk_unge_n far Gru?pe:_ .
grin: Einmalig, unabhangig von der Anzahl der Gymnastinnen
. . . . Fangen mit ungewolltem Kontakt der r .m flr j mn in Z! n werden
é Kérperachse nicht vertikal und Schritt \L g & 0sa: muss fu Jede Gy ast abge oge erde
0.30 . . 0.10 [zweiten Hand (Ausnahme ausserhalb
beim Schliessen )
Gesichtseld)
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